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@) APPAREIL ROULANT AUTO MOTE UR NETTOYEUR DE SURFACE IMMERGEE. 



L'invention concerne un appareil roulant automoteur 
nettoyeur de surface immergSe comprenant en combinai- 
son un carter moteur (1 ) transversal rigide, deux flasques la- 
teraux (6) fixes rigidement de chaque cot6 du carter moteur 
(1 ) de fa$on a former un bati rigide en forme de H, une paroi 
transversale avant (9) fix6es de fagon demontable audit ba- 
ti, une paroi transversale arrifcre (10), un fond (11) dote 
cTentrSes d'eau et un capot superieur (5) fix6 au b£ti dote 
d'un orifice superieur (4) d'evacuation d'eau, un circuit hy- 
draulique unidirectionnel 6tant menage depuis les entries 
entre les parois transversales (9, 1 0), le carter moteur (1 ) et 
les flasques (6), jusqu'a I' orifice (4) superieur du capot (5). 
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APPAREIL ROULANT AUTOMOTEUR NETTOYEUR DE SURFACE 

IMMERGEE 

L ! invention concerne un appareil roulant automoteur 
nettoyeur de surface immergee dans un liquide, en particulier de piscine. 

Certains appareils nettoyeurs de piscine sont du type 
roulant, c'est-a-dire comprenant des organes de roulement rotatifs (rouleaux, 
roues, roulettes, chenilles ....) autour d'axes de rotation transversaux au moins 
sensiblement paralleles au plan de roulement de Tappareil defini par ces organes 
de roulement, correspondant a la surface sur laquelle Tappareil se deplace. De 
tels appareils peuvent etre automoteurs, c'est-a-dire incorporent et portent au 
moins un moteur (electrique, hydraulique ...) entrainant au moins un arbre 
moteur dont le mouvement rotatif doit etre transmis a au moins un organe de 
roulement pour Tentrainer en rotation. 

Dans une variante particuliere connue, a laquelle 
l'invention s'applique, l'appareil automoteur comprend au moins un moteur 
electrique alimente par un cable electrique etanche plongeant dans la piscine, et 
dont Tarbre de sortie (rotor) forme un arbre moteur. Un tel appareil electrique 
motorise est aussi en general equipe (cf. par exemple FR-2.584.442) d'une 
electropompe d'aspiration des dechets et d'un sac filtrant de recuperation des 
dechets. 

L'appareil est, le plus souvent, de fonctionnement plus ou 
moins automatique et est generalement qualifie de robot. 

De tels appareils roulants automoteurs connus a moteurs 
electriques sont relativement lourds, complexes, volumineux, couteux, presentent 
des performances hydrauliques (aspiration des dechets) relativement mediocres 
au vu de leur cout, de leur poids et leur encombrement, et n'offrent que peu de 
possibilites de variations esthetiques. 

lis sont en general (FR-2.584.442) constitues d ! une coque 
rigide externe formant le bati principal de Tappareil portant Tensemble de ses 
elements constitutifs, a savoir d'une part les organes de roulement et, d'autre part, 
le moteur electrique tfentrainement. Le circuit hydraulique est en general vertical 


2818680 

montant entre une entree inferieure dans la coque et une sortie superieure de la 
coque. Pour Faeces a Tinterieur de la coque, celle-ci est en general form6e de 
deux derai-coques assemblies Tune a Tautre par un plan de joint vertical 
longitudinal ou horizontal. La transmission entre le moteur electrique et les 
rouleaux se fait par Tintermediaire d'ensembles lateraux de transmission a 
courroies en general fixes sur le cote de la coque. 

Avec une telle structure, on comprend que la coque, qui 
simultanement forme le circuit hydraulique et fait office de bati supportant les 
organes mecaniques, fige les formes exterieurs et l'esthetique de l'appareil et doit 
etre de construction robuste, lourde et couteuse. La maintenance de la partie 
mecanique est aussi difficile, longue et complexe. 

II est possible d'envisager, pour pallier ces probtemes, 
d'isoler la partie mecanique hydraulique de l'appareil. On peut ainsi prevoir un 
appareil comprenant un chassis mecanique inferieur portant le moteur electrique, 
les rouleaux et les transmissions, ce chassis mecanique recevant une coque 
superieure formant un circuit hydraulique en S aspirant l'eau vers le haut a Tavant 
et a rarriere, puis vers le bas dans la coque a travers un sac de filtrage pour 
revenir vers le haut par une chemin6e centrale incorporant une helice de 
pompage, et etre evacuee a travers un orifice superieur menage dans un couvercle 
superieur amovible monte sur la coque. Un tel circuit hydraulique en S est 
complexe, volumineux, comprend des changements brusques de direction 
d'Scoulement (vers le haut, vers le bas et vers le haut) induisant des pertes de 
charge importantes nuisant aux performances hydrauliques, et necessite done un 
moteur de pompage surdimensionne. 

En outre, l'appareil incorpore un volume d'eau "mort" 
(volume d'eau en amont du filtre restant dans Tappareil a Tarret) important, ce qui 
le rend particulierement lourd et difficile a manipuler et a sortir de Teau. De plus 
Tacces aux organes mecaniques en vue de la maintenance reste relativement long 
et difficile. 

L'invention vise done a pallier ces inconv6nients en 
proposant un appareil roulant automoteur nettoyeur de surface immergie qui 
prSsente un circuit hydraulique unidirectionnel (sans changement brusque de 
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direction d'ecoulement), simple, efficace, mais dont la partie mecanique soit 
simple, legere, robuste, ne necessite pas de coque rigide et puisse etre commune 
a de nombreux modeles d'esthetiques differents. 

L'invention vise aussi a proposer un tel appareil dont la 
5 fabrication et la maintenance soient simples, rapides et peu couteuses et en 
parti culier dont le montage et le demontage soient rapides et aises. 

Pour ce faire, Tinvention concerne un appareil roulant 
automoteur nettoyeur de surface immergee comprenant en combinaison : 

- un carter moteur transversal rigide renfermant au moins 
10 un moteur electrique et presentant au moins un arbre d'entrainement, dit arbre 

moteur, d f au moins un organe de roulement et au moins un arbre d'entrainement, 
dit arbre de pompage, d f un organe de pompage, ces arbres d'entrainement 
debouchant a Texterieur du carter, 

- deux flasques lateraux fixes rigidement de chaque cote 
15 du carter moteur et s'etendant longitudinal ement vers Vavant et vers Tarriere du 

carter moteur de fa9on a former un bati rigide en forme generate de H (ou de 
dessus ou de dssous), Tun au moins des flasques portant des moyens de 
transmission du mouvement moteur entre un arbre moteur saillant lateralement 
du carter moteur et au moins un organe de roulement a axe de rotation transversal 
20 s'etendant entre les deux flasques et guide par chaque flasque, 

- une paroi transversale avant s'etendant a l'avant du carter 
moteur et entre les deux flasques en etant fixee de fa9on demontable audit bati, 

- une paroi transversale arriere s'etendant a Tarriere du 
carter moteur et entre les deux flasques en etant fixee de fa9on demontable audit 

25 bati, 

- les parois transversales avant et arriere s'etendant a 
distance du carter moteur de fa9on a menager un passage pour Teau, et a former 
entre elles et les flasques lateraux une ouverture inferieure sous le carter moteur, 

- un fond, dote d'entrees d ! eau, adapte pour refermer ladite 

30 ouverture inferieure, 

- et un capot superieur fixe au bati et couvrant les parois 
transversales, les flasques et le carter moteur, ce capot etant dote d ! un orifice 
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superieur d'evacuation d'eau, de sorte qu'un circuit hydraulique unidirectionnel 
est menage depuis les entrees du fond, a l'avant et a Tarriere entre les parois 
transversales et le carter moteur et entre les flasques, et jusqu'a l'orifice superieur 
du capot. 

Ainsi, un appareil selon I'invention est exempt de coque 
rigide formant le circuit hydraulique. En particulier, il est a noter que les flasques 
lateraux du bati font office de parois laterales pour le circuit hydraulique. Le 
capot superieur, les parois transversales et le fond de participent pas a la 
transmission du mouvement moteur et peuvent etre simples et alleges. 

Avantageusement et selon I'invention, les deux flasques 
sont semblables, le bati etant sym6trique par rapport a un plan longitudinal 
median orthogonal a un plan de roulement defini par ses organes de roulement. 
Avantageusement et selon I'invention, le bati est symetrique par rapport a un plan 
transversal m6dian orthogonal a un plan de roulement defini par ses organes de 
roulement. Ainsi, le nombre de pieces distinctes servant a la realisation d ! un 
appareil selon Tinvention est faible. En particulier, les deux flasques peuvent etre 
identiques, et les deux parois transversales peuvent etre identiques. 

Avantageusement, un appareil selon I'invention comprend 
au moins un organe de roulement avant s'etendant entre les deux flasques, a 
l'avant de la paroi transversale avant, a 1'exterieur du circuit hydraulique, et au 
moins un organe de roulement arriere s'etendant entre les deux flasques, a 
Taniere de la paroi transversale arriere, a 1'exterieur du circuit hydraulique. La 
encore, l'(les) organe(s) de roulement avant peut(peuvent) etre identique(s) a 
T(aux) organe(s) de roulement arriere. II peut s f agir de simples rouleaux guides 
entre les flasque par leurs extremites 

Avantageusement et selon I'invention, Tun au moins des 
flasques est forme d'une cassette a carter exterieur renfermant des moyens de 
transmission du mouvement moteur -notamment un train de pignons-. 

Avantageusement et selon I'invention, les deux flasques 
portent des moyens de transmission. 

En outre, avantageusement et selon I'invention, Tappareil 
comprend deux moteurs d'entrainement distincts independants (un moteur gauche 
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et un moteur droit), chacun de ces moteurs ayant un arbre moteur (Vappareil 
comprenant un arbre moteur gauche et un arbre moteur droit), et deux paires 
d f organes de roulement independants, k savoir une paire d'organes de roulernent 
avant et une paire d f organes de roulement arriere, les deux organes de roulernent 
5 (gauche et droit) d'une meme paire (avant ou arriere) etait disposes en 
prolongement coaxial Tun de Tautre et independants Tun de l'autre en rotation, 
l*un d'eux etant accoupld par l'intermediaire de moyens de transmission, a Yun des 
deux arbres moteur, tandis que l'autre est accoupte, par Tintermediaire de moyens 
de transmission, k l'autre arbre moteur. L'appareil comprend ainsi un organe de 

io roulement avant gauche et un organe de roulement arriere gauche accouples a 
l'arbre moteur gauche du moteur d'entrainement gauche ; et un organe de 
roulement avant droit et un organe de roulement arriere droit accouples a l'autre 
moteur droit du moteur d'entrainement droit. De la sorte, l'appareil peut etre 
dirige par commande differentielle des deux moteurs. 

15 Les deux organes de roulement d ! une meme paire 

s'etendent entre les flasques, Tun etant guide par Tun des flasques, l'autre etant 
guide par l'autre flasque, et sont avantageusement associes et guides axialement 
Tun par rapport a l'autre. Avantageusement, ils sont guides Tun par rapport a 
l'autre par un assemblage de type telescopique cylindrique autorisant des 

20 rotations relatives. Cet assemblage et/ou Tun et/ou Tautre des deux organes de 
roulement peut aussi etre guide en rotation par rapport k la paroi transversale en 
regard par un montage a demontage instantane -notamment a crochet- facilitant 
le demontage et le remontage des organes de roulement, par exemple pour les 
changements de garniture. 

25 Par ailleurs, avantageusement et selon Tinvention, les 

flasques presentent des rainures de reception des bords extremes lateraux des 
parois transversales. De la sorte, les parois transversales sont fixees aux flasques 
par simple encastrement de leurs bords extrdmes dans les rainures des flasques. 
En outre, on assure simplement une meilleure etancheite entre le circuit 

30 hydraulique a Tinterieur de Tappareil, en depression, et le bassin a Texterieur de 
Tappareil. 

En outre, avantageusement et selon Tinvention, chaque 
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flasque est fixe de fa9on demontable au carter moteur, notamment grace & des vis 
ou boulons. 

Avantageusement et selon Tinvention, les parois 
transversales sont fixees avec le capot superieur par des vis ou boulons serrant le 
capot superieur sur les parois transversales. 

L'ensemble de Tassemblage des flasques au carter moteur, 
et des parois transversales par encastrement aux flasques et au capot superieur 
par sen-age relatif, est particulierement simple, facile et rapide a monter ou a 
demonter et confere une grande rigidit6 a la structure ainsi formee de Tappareil. 

En outre, avantageusement et selon Tinvention, Tappareil 
comprend une poignee de portage fixee sur le bati -notamment aux flasques- a 
travers le capot Cette fixation peut etre r6alisee par crochetage, la poignee 
pr^sentant des extremites dotes de crochets passant dans des lumieres du capot, 
avec un cavalier de verrouillage insere derriere chaque crochet dans la lumiere du 
capot pour le bloquer en place par rapport au capot. 

En outre, avantageusement et selon Tinvention, le carter 
moteur est moule au plus juste autour des elements qu'il contient et presente des 
formes arrondies favorisant la circulation d f eau. 

Par ailleurs, avantageusement et selon Tinvention, le carter 
moteur comprend un moteur de pompage central superieur a axe de pompage 
orthogonal a un plan de roulement defini par les organes de roulement et 
entrainant une helice de pompage disposee a Texterieur du carter moteur sous 
Torifice du capot, et apte a generer un debit d'eau dans Tappareil entre les entrees 
d ! eau et Torifice superieur. 

Selon ime autre caracteristique avantageuse de Tinvention, 
le fond porte un filtre interpose sur le circuit hydraulique entre les entrees d'eau 
inf6rieures et Torifice superieur d f 6vacuation. Avantageusement et selon 
Tinvention, le filtre s'etend entre le carter moteur et chaque paroi transversals 

Par ailleurs, avantageusement et selon Tinvention, le fond 
est fixe de fa9on amovible par rapport au bati. Avantageusement et selon 
rinvention, le fond est fixe aux flasques. Avantageusement et selon Tinvention, le 
fond est fix6 au bati par des moyens de fixation a crochetage elastique. 
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En outre, avantageusement et selon l'invention, Tune au 
moins des parois transversales presente au moins un clapet de vidange apte a 
permettre la vidange du circuit hydraulique par gravite lorsque l'appareil est 
extrait du liquide. 

L'invention concerne aussi un appareil caracterise en 
combinaison par tout ou partie des caracteristiques mentionnees ci-dessus ou ci- 
apr&s. 

L'appareil selon l'invention est simple, peu cotiteux, 
robuste, facile et rapide a monter et a demonter, done a reparer, a entretenir et a 
utiliser, peut faire l'objet de variations esthetiques importantes a moindre cout 
industriel (il suffit par exemple de modifier la forme du capot), comprend un 
volume mort de liquide nul ou quasi nul (le circuit hydraulique se vidangeant 
entierement lors de l'extraction de l'appareil du liquide) et est leger et facile a 
manipuler. 

D'autres buts, caracteristiques et avantages de l'invention 
apparaissent a la lecture de la description suivante d'un exemple de realisation 
represente sur les figures dans lesquelles : 

- la figure 1 est une vue schematique en perspective eclatee 
d'un appareil selon un mode de realisation preferentiel de l'invention, 

-la figure 2 est une vue schematique en perspective de 
l'appareil de la figure 1 a l'etat assemble, 

- la figure 3 est une vue schematique en perspective eclatee 
d'une cassette de transmission selon Tinvention, 

- la figure 4 est une vue sch&natique en perspective de la 
cassette de la figure 3 a Tetat assemble, 

- la figure 5 est une vue schematique de dessous avec une 
coupe partielle de Tappareil de la figure 2, 

- la figure 6 est une vue schematique en coupe verticale 
transversale de l'appareil de la figure 1 , 

- la figure 7 est une vue schematique en coupe verticale 
longitudinale de la figure 1 . 

Sur les figures 1 et 2, on a represente un appareil (ou robot) 
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selon Tinvention roulant automoteur 61ectrique nettoyeur de surface immergee en 
particulier de piscine, comprenant un carter 1 moteur rigide transversal central en 
matiere synthetique rigide renfermant deux moteurs electriques independants 
semblables 83, Tun de chaque cote, entrainant chacun un arbre moteur 2 rotatif 
transversal qui debouche en saillie lateralement a Texterieur du carter moteur 1 . 
En partie centrale, le carter moteur 1 renferme un troisieme moteur 61ectrique 70 
dont Tarbre d'entrainement, dit arbre de pompage 71, debouche verticalement 
vers le haut a Texterieur du carter 1 moteur pour Tentramement d ! une helice 3 de 
pompage superieure exterieure au carter 1 moteur. 

L'appareil selon Tinvention comprend 6galement deux 
cassettes 6 laterales de transmission selon Tinvention, Tune de chaque cote. 
Chaque cassette de transmission 6 est fixee rigidement mais de fa9on 
demontable, en un ensemble d f un seul tenant, respectivement a chaque extremite 
laterale 7 du carter moteur 1. Chaque cassette 6 forme une flasque lateral 
s'etendant longitudinalement vers Tavant et vers Tarriere du carter 1 moteur, de 
fa9on & former un bati rigide 72 globalement en forme de H sur lequel les autres 
organes de Tappareil sont rapportes et fixes, a savoir un capot superieur 5, une 
poign6e 8 de manoeuvre ; des parois transversales avant 9 et arriere 10 s'etendant 
entre les deux cassettes 6 et le capot superieur 5, et a Tavant et, respectivement, a 
Tarriere du carter 1 moteur et delimitant entre elles et avec les cassettes 6, en 
partie inferieure, une ouverture inferieure refermee par un fond 1 1 dote d'entrees 
d'eau 66 a clapets autorisant Tentree de Teau vers le haut mais interdisant les 
sorties d'eau vers le bas. Le fond 1 1 porte un sac de filtrage 12 incorpore dans le 
boitier 73 ainsi constitue par le capot 5, les parois transversales 9, 10 et les 
cassettes 6. Le sac de filtrage 12 presente deux poches s'etendant a Tavant et, 
respectivement a Tarriere du carter 1 moteur, entre le carter moteur et chaque 
paroi transversale 9, 10. 

Les parois transversales avant 9 et arriere 10 sont dotees, en 
leur partie inferieure, de clapets de vidange 74 anti-retour adaptes pour empecher 
Tentree d'eau depuis Texterieur dans le boitier 73 pendant le fonctionnement de 
Tappareil mais pour autoriser, par gravite, la sortie de Teau contenue dans le 
boitier 73 apres Tarret de Tappareil. Lorsque lli61ice 3 n'est pas active, Teau 


1 

I 

9 2818680 

contemie dans le boitier 73 est automatiquement vidangee par gravite par les 
clapets de vidange 74 lorsque Tappareil est sorti de Teau. 

A titre d'organes de roulement, Tappareil comprend deux 
rouleaux avant 13 (un rouleau avant gauche et un rouleau avant droit), s ! 6tendant 
5 entre les deux cassettes 6, et a Tavant de la paroi transversale avant 9, a 
l'exterieur du circuit hydraulique forme dans le boitier 73, et transversalement et 
en prolongement axial Tun de l'autre, rotatifs autour d'un axe transversal parallele 
a la surface sur laquelle ils roulent, chacun de ces organes de roulement avant 13 
etant accouple, respectivement, k lHine des cassettes 6 laterales ; et deux rouleaux 

10 arriere 14 (un rouleau arriere gauche et un rouleau arriere droit) s'etendant entre 
les deux cassettes 6 et & l'arrifcre de la paroi transversale arriere 10, a l'exterieur 
du circuit hydraulique forme dans le boitier 73, et transversalement et en 
prolongement axial Tun de l'autre, rotatifs autour d'un axe transversal parallele a 
la surface sur laquelle ils roulent, chacun de ces organes de roulement arriere 14 

15 etant accouple respectivement, a Tune des cassettes 6 laterales. Les deux rouleaux 
d'une meme paire de rouleaux avant 13 ou arriere 14 sont independants Tun de 
l'autre, en rotation, c'est-a-dire solidaires en rotation, chacun d'entre eux etant 
entraine par Tun des moteurs 83 (gauche ou droit), a l'arbre moteur 2 (gauche ou 
droit) duquel il est relie par une cassette de transmission 6. 

20 Chaque rouleau 13, 14 comprend un arbre 17 principal 

cylindrique, et une garniture 18 peripherique par exemple en mousse et/ou 
formee de brosses, montee solidaire en rotation de Tarbre 17, mais pouvant etre 
remplacee en cas d'usure. Les arbres 17 des deux rouleaux avant 13 ou arriere 14 
sont cylindriques de revolution et telescopiques Tun dans Tautre axialement de 

25 fa9on a pouvoir etre rapproches en partie centrale de Tappareil pour etre 
d6saccouples des cassettes 6 laterales et demontes de l'appareil, ou, au contraire, 
etre eloignes Tun de Tautre en vue de leur accouplement aux cassettes 6. Les 
arbres 17 des rouleaux 13, 14 sont aussi guides par un palier 15, 16 central 
solidaire de la paroi avant 9, dispose entre les deux rouleaux avant 13 ou arri&re 

30 14. Ce palier 15, 16 comprend une echancrure 15 de reception de Tarbre 17 de 
plus grand diam&tre de Tun des rouleaux 13, 14 et un crochet de verrouillage 16 
pivotant de fa9on a pouvoir etre rabattu au-dessus de Techancrure 15 et de Tarbre 
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17 pour le montage des rouleaux ou au, contraire, degage de l'echancrure 15 pour 
le demontage des rouleaux 13, 14. Les deux rouleaux arriere 14 sont semblables 
aux rouleaux avant 13, d ! axe transversal paraltele a celui des rouleaux avant 13, 
et montes et enframes de fa9on semblable aux rouleaux avant 13. Les paliers 15, 
16 solidaires des parois transversales 9, 10 guidant les rouleaux 13, 14 subissent 
peu d'effort radialement. En effet, les deux rouleaux d'une meme paire sont 
telescopiques et done guides et tenus radialement Tun par rapport a l'autre tout en 
etant libres en rotation Tun par rapport a l'autre, et sont aussi guides et tenus a 
leurs extremites opposees par les cassettes 6. 

Les rouleaux 13, 14 definissent un plan de roulement de 
Tappareil correspondant a la surface immergee sur laquelle il se deplace. Les 
arbres moteurs 2 de l'appareil sont coaxiaux et paralleles a ce plan de roulement. 
L'arbre de pompage 71 du troisieme moteur entrainant Thelice 3 est orthogonal a 
ce plan de roulement, de sorte que l'helice 3 est adaptee pour creer un flux d'eau 
dans le sens orthogonal s'eloignant du plan de roulement (verticalement vers le 
haut lorsque la surface immergee est horizontale) depuis les entrees 66 
inferieures autour du carter moteur 1 et entre les parois transversales 9, 10, les 
cassettes 6 et le carter 1 moteur, et jusqu'a un orifice superieur 4 d'evacuation 
m6nage dans le capot superieur 5 de l'appareil par lequel l'eau est rejetee de 
Tappareil vers le haut. Le sac de filtrage 12 s'etend a Favant et a Tarri^re du carter 
moteur 1 et son ouverture est associee a la peripheric du fond 1 1 de sorte que ce 
sac de filtrage 12 est interpose sur le circuit de Teau entre les entrees 66 et 
Torifice 4 de sortie. Le carter 1 peut etre moule au plus juste autour des moteurs 
70, 83 et organes qu ! il contient, au benefice d'un plus faible encombrement, d f un 
accroissement de la rigidite, et de formes exterieures arrondies hydrodynamiques. 
Lorsque llielice 3 est active, Teau est entrainee en mouvement vers le haut et ne 
peut done pas ressortir par les clapets de vidange 74 par gravity. 

Un cable d f alimentation electrique 19 etanche est relie a 
Tinterieur du carter moteur 1, pour Talimentation et la commande des differents 
moteurs 70, 83, et ce cable 19 traverse le capot supdrieur 5 par Tune des lumieres 
79 de fixation de la poignee 8 de fa9on a pouvoir etre connecte k une source 
d'alimentation electrique exterieure a Tappareil et a la piscine. 
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Les deux cassettes lat6rales 6 sont identiques. En effet, 
chaque cassette 6 pr6sente une symetrie par rapport a un plan transversal median 
orthogonal au plan de roulement et done a la surface sur laquelle Tappareil se 
deplace. Ce plan de symetrie est ainsi notamment vertical lorsque cette surface 
5 est horizontale. Le bati 72, et plus gen6ralement l'appareil, sont globalement 
symetriques par rapport a un meme plan transversal median orthogonal au plan 
de roulement, et ce plan de symetrie du robot coincide avec le plan de symetrie 
de chaque cassette 6, le bati 72 et l'appareil sont aussi globalement symetriques 
par rapport a un plan longitudinal median orthogonal au plan de roulement. 

10 Chaque cassette de transmission 6 comprend un carter 

rigide 20 extSrieur (les autres elements de la cassette 6 etant incorpor6s dans ce 
carter 20). Ce carter 20 est forme de deux demi-coques 20a, 20b dont une demi- 
coque interne 20a la plus proche du carter moteur 1 de l'appareil, fixee au carter 
moteur 1 de l'appareil, et une demi-coque exteme 20b la plus eloignee du carter 

15 moteur 1 de l'appareil. Chaque demi-coque s'etend au moins sensiblement 
orthogonalement au plan de roulement et selon la direction longitudinale, et les 
deux demi-coques 20a, 20b sont assemblees Tune a l'autre selon un plan 21a, 21b 
peripherique globalement longitudinal. Les demi-coques 20a, 20b sont en matiere 
synthetique rigide moulee. 

20 La demi-coque interne 20a comprend une potence 

superieure m6diane 22 s'etendant transversalement vers le centre de l'appareil de 
fa?on a pouvoir etre fixee par une vis 23 au carter moteur 1 , au-dessus de l'arbre 
moteur 2. La poignee 8 presente deux extremity 76, chacune d'elles etant dotee 
d'un crochet 77 apte a etre engag6 dans une lumiere 78 de la potence 22 et a se 

25 crocheter a cette potence 22. Le capot 5 est dote de lumieres 79 permettant le 
passage des crochets 77 a travers le capot 5, et Tinsertion de cavaliers de 
verrouillage 80 adaptes pour verrouiller les crochets 77 en position de 
crochetage. Chaque lumiere 79 du capot 5 est plus grande que le crochet 77, de 
sorte qu'un cavalier de verrouillage 80 peut etre insere dans cette lumiere 79 a 

30 rarriere du crochet 77, entre le crochet 77 et le bord en regard de la lumiere 79 
pour repousser lateralement le crochet 77 dans la position de crochetage avec la 
potence 22. Pour enlever la poignee 8, il faut ainsi oter les cavaliers de 
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verrouillage 80 en les extrayant axialement des lumieres 79 du capot 5, ce qui t . 
permet de repousser les crochets 77 lateralement dans les lumiere 78 des 
potences 22 et dans les lumieres 79 du capot 5, pour les degager des potences 22, 
puis de les extraire axialement hors de ces lumiere 78, 79. Pour remonter la 
poignee 8 on realise les operations inverses. 

La poignee 8 est ainsi fixee sur les potences 22 des 
cassettes 6, done sur le bati 72, a travers le capot 5 de fa9on demontable. II est k 
noter que cette fixation de la poignee 8 au bati 72 solidarise aussi le capot 5 au 
bati 72, les crochets 77 et cavaliers 80 ayant une partie exteme plus grande que 
les lumieres 79 du capot 5 de sorte que le capot 5 est maintenu contre les 
potences 22 des cassettes 6. 

La demi-coque interne 20a comprend egalement deux 
potences laterales inferieures 24 s'etendant egalement transversalement vers le 
centre de 1'appareil pour etre placees au-dessus d'un rebord 25 inferieur lateral du 
carter moteur 1 et y etre fixees grace a des vis 26. Entre les potences 22, 24, la 
demi-coque interne 20a est conformee de fapon a recevoir l'extremite laterale 7 
du carter moteur 1, Tarbre moteur 2 pouvant etre accouple a un tourillon d'entree 
27 de la cassette 6 accessible via une lumiere 43 traversant la demi-coque interne 
20a, axialement en regard de Tarbre a moteur 2. 

Le tourillon d'entree 27 est monte librement rotatif par 
rapport a la cassette 6, entre les deux demi-coques 20a, 20b, autour d'un axe de 
rotation transversal, et reyoit le mouvement moteur de Tarbre moteur 2. Pour ce 
faire, chaque demi-coque 20a, 20b dSfinit un logement cylindrique 28a, 28b 
recevant une bague 29a, 29b, en matiere synthetique antifriction, qui re9oit elle- 
meme une extension cylindrique axiale 30a, 30b du tourillon rfentree 27 
permettant son guidage en rotation dans la bague 29a, 29b. 

L'extension axiale cylindrique 30a s'etendant du cote de la 
demi-coque interne 20a est prolongee par quatre pions de crabotage 3 1 formant 
des moyens tfaccouplement demontable a Tarbre moteur 2. L'arbre moteur 2 est 
lui-meme dot6 d f une croix de crabotage 32 adapt6e pour recevoir les pions 3 1 de 
crabotage du tourillon tfentree 27 lorsque la cassette 6 est en place sur le carter 
moteur 1. Les pions 31 et la croix 32 de crabotage realisent ainsi des moyens 
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d'accouplement demontable par simple mise en place relative, de type a crabot, 
les pions 31 s'etendant axialement venant s'engager dans des echancrures 
conjuguees de la croix 32. 

La cassette 6 comprend egalement deux tourillons de sortie 
5 33, 34, a savoir un tourillon de sortie avant 33 et un tourillon de sortie arrive 34, 
adaptes pour etre accoupl6s, a travers le carter 20, a l'arbre 17 de Tun des 
rouleaux avant 13 ou respectivement arrifcre 14. Chaque tourillon de sortie 33, 34 
est librement rotatif autour d ! un axe de rotation transversal, comme le tourillon 
d'entree 27. Les tourillons de sortie avant 33 et arriere 34 sont identiques au 

10 tourillon d'entree 27 et guides par rapport au carter 20 de la cassette 6, comme le 
tourillon d'entree, grace a des logements cylindriques 35a, 35b avant et 36a, 36b 
arriere menages dans les demi-coques 20a, 20b, et a des bagues en mat6riau 
antifriction avant 37a, 37b et arriere 38a, 38b, chaque tourillon de sortie 33, 34 
comprenant une extension axiale cylindrique 39a, 39b, respectivement 40a, 40b, 

15 engagee dans la bague 37a, 37b, 38a, 38b correspondante. Les deux tourillons de 
sortie 33, 34 comprennent egalement, du cote interieur de l'appareil, des pions 
41, respectivement 42, de crabotage adaptes pour l'accouplement du tourillon 33, 
34 a une croix de crabotage 46, respectivement 47, s'etendant a 1'extremite axiale 
lateral e de l'arbre 17 du rouleau 13, 14 en regard. Les pions de crabotage 31, 41, 

20 42 des diflKrents tourillons 27, 33, 34 s'etendent a travers des lumieres circulaires 
43, 44, 45 menagees a travers la demi-coque interne 20a pour pouvoir cooperer 
avec les croix de crabotage 32, 46, 47 en regard et r6aliser l'accouplement 
demontable a travers le carter 20. Les tourillons d'entree 27 et de sortie 33, 34 
peuyent etre formes de pieces identiques, ce qui permet de reduire les couts de 

25 fabrication. 

Entre le tourillon d'entree 27 et chacun des tourillons de 
sortie 33, 34, la cassette 6 comprend un train de pignons successifs 48, 49 
engrenant deux a deux, montes librement rotatifs autour d'axes de rotation 
transversaux (paralleles deux a deux et aux axes de rotation des tourillons 27, 33, 
30 34), et engrenant d'une part avec une roue dentee 50 du tourillon d'entrSe 27 et, 
d'autre part, avec une roue dentee 51, respectivement 52, du tourillon de sortie 
33, respectivement 34. De preference, chaque train de pignons 48, 49 comprend 
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un nombre impair de pignons et les differents pignons ont un meme diametre. 
Les differents pignons peuvent ainsi etre identiques, au benefice d'une economie 
de fabrication. Lorsque l'arbre moteur 2 est accouple au tourillon d'entree 27, il 
l'entraine en rotation, et chacun des tourillons de sortie 33, 34 est entraine 
egalement en rotation dans le meme sens et a la meme vitesse par les trains de 
pignons 48, 49. Les axes de rotation des differents pignons 48, 49 peuvent etre 
simplement formes d'extensions transversales cylindriques 53 adaptees pour 
recevoir un alesage cylindrique des differents pignons, ces extensions 53 
s'etendant vers Texterieur a partir de la demi-coque interne 20a dont elles sont 
solidaires. De preference, les deux demi-coques interne 20a et externe 20b sont 
assemblies Tune a 1'autre par des vis 54 passant par les axes de rotation des 
pignons 48, 49, c'est-a-dire par les extensions transversales 53. Les differents 
pignons 48, 49 presentent alors une lumiere pour le passage de ces vis 54 
d'assemblage, et la coque externe 20b comprend des plots 55 venant en butee 
contre Textremite axiale des extensions transversales 53 formees par la demi- 
coque interne 20a, ces plots 55 etant adaptes pour recevoir les vis 54 
autotaraudeuses, de tels sorte que leurs filets soient en prise avec ces filets 55 qui 
font office de taraudages. 

En variante non representee, ou en combinaison, les plots 
55 peuvent etre solidarises de maniere indemontable (soudure, collage ...) aux 
extensions 53, les demi-coques 21a, 20a etant alors indemontables. 

La demi-coque interne 20a comprend aussi des rainures 64, 
respectivement 65, de reception des bords extremes lateraux 80 de la paroi 
transversale avant 9 et 81 de la paroi transversale arriere 10, et les potences 
laterales inferieures 62 sont dotees de lumieres traversees par des vis 63 
permettant Tassemblage des parois transversales 9, 10, des cassettes 6 et du capot 
5. Les parois transversales 9, 10 sont done encastrees dans les rainures 64, 65 des 
cassettes 6 et s'etendent entre ces deux cassettes 6 sur toute la hauteur des 
cassettes 6 au niveau des rainures 64, 65. Les vis 63 serrent les parois 
transversales 9, 10 et le capot 5 Tune vers Tautre sur les cassettes 6. Dans 
rexemple represente elles sont introduces dans des lumieres des parois 
transversales 9, 10 pour se visser dans des plots de vissage formant taraudages du 
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capot 5. 

Le fond 11 peut etre fixe sur les parois transversales 9, 10 
et/ou les cassettes laterales 6 par des vis et/ou crochets elastiques ou autres 
moyens de fixation demontables de fa9on a refermer rouverture inferieure 
5 formee par les parois transversales 9, 10 et les cassettes laterales 6. Le fond 11 
est fixe de fa9on amovible au bati 72, notamment aux cassettes laterales 6, par 
des crochets 61astiques 75 cooperant avec une rainure 76 solidaire de la demi- 
coque interne 20a. Les parois transversales 9, 10 et le capot superieur 5 sont 
portes par les cassettes 6 grace aux rainures 64, 65 et aux potences 62 et vis 63. 

10 Pour demonter 1'appareil, par exemple en vue d'une operation de maintenance, il 
suffit d'enlever les rouleaux 13, 14 en dSgageant les crochets 16, puis d'oter les 
vis 63, et d'extraire les cavaliers 80 pour demonter la poignee 8. Les parois 
transversales 9, 10 et le capot 5 se dissocient du bati 72. Pour demonter les parois 
transversales 9, 10, il faut demonter une cassette 6 (du fait des rainures 64,65). 

15 Le cable 19 passe au travers du capot et ne permet pas la separation complete du 
capot 5 et du bati 72. Neanmoins, il suffit de faire glisser le capot 5 le long du 
cable 19, de sorte que la maintenance est possible et aisee. Le montage s'effectue 
en realisant les operations inverses. L'esthetique de Tappareil peut faire l'objet de 
nombreuses variantes. 

20 La demi-coque externe 20b presente egalement de 

preference une potence superieure centrale 56 destinee a s'etendre au-dessus de la 
potence superieure centrale 22 de la demi-coque interne 20a et fixee avec elle au 
carter moteur 1 au-dessus de Tarbre moteur 2. 

Par ailleurs, la cassette 6 selon Tinvention comprend 

25 avantageusement une chenille 57 formee d'une courroie sans fin passant autour 
des tourillons d'entree 27 et de sortie 33, 34 de fafon a etre entrance k defilement 
continu par ces tourillons 27, 33, 34 et former un brin inferieur longitudinal 58 de 
contact avec le sol faisant office d'organe de roulement entraine de TappareiL 
Pour le guidage de la chenille 57, chaque tourillon 27, 33, 34 comprend 

30 avantageusement deux flasques paralleles lateraux 59 perpendiculaires a Vaxe de 
rotation du tourillon 27, 33, 34, de part et d'autre de la roue dentee 50, 51, 52, de 
fa9on a former un galet de reception et d'entrainement de la chenille 57. Cette 
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derniere comprend avantageusement des crans ou dents internes 60 adaptes pour 
s'inserer entre les deux flasques 59. De meme, la chenille 57 comprend 
avantageusement des crans ou dents externes 61, ou tout autre organe anti- 
glissement equivalent apte a venir au contact du sol. Une telle chenille laterale 
facilite l f entrainement de l'appareil lors du passage d'escaliers ou dans les 
ruptures de pente ou les parois inclinees. 

Les differents pignons 48, 49, les tourillons 27, 33, 34 et les 
demi-coques 20a, 20b peuvent etre entierement realises en matiere synthetique 
rigide, et la chenille 57 en matiere synthetique souple, de sorte que la cassette 6 
de transmission selon l'invention est entierement en materiau synthetique, a 
Texception eventuellement des vis d'assemblage 23, 26, (de montage de la 
cassette 6 sur l'appareil) et 54 ^assemblage des demi-coques 20a, 20b. Ces vis 
23, 26, 54, au demeurant, peuvent egalement etre realisees en matiere 
synthetique. L'ensemble de la transmission ainsi realise n'est pas sujet a la 
corrosion et est d'une grande fiabilite de fonctionnement dans l'eau. L'appareil 
selon l'invention est exempt de piece metallique en mouvement ou d f organe de 
friction metallique. Tous les elements mobiles (rotatifs) necessaires a la 
transmission du mouvement moteur depuis les arbres moteur 2 jusqu'aux organes 
de roulement (rouleaux 13, 14 et chenille 57) sont entierement incorpores dans 
les deux cassettes laterales 6 et portes par ces cassettes 6. Si Tune des cassettes 6 
necessite une operation de maintenance, il est facile de la demonter de l'appareil 
et de la remplacer par une cassette neuve, puis de reparer la cassette en atelier. 
Pendant la reparation, l'appareil reste operationnel dans la piscine. 

Les differentes cassettes 6 sont realisees avec un tres faible 
nombre de pieces differentes et leur cout de fabrication est faible. II en va de 
meme de l'appareil selon l'invention. 

L'invention peut faire Tobjet de nombreuses variantes de 
realisation par rapport au mode de realisation preferentiel represente. Dans les 
versions simplifies, la transmission du mouvement moteur entre le tourillon 
d'entree 27 et chaque tourillon de sortie 33, 34 peut etre effectuee uniquement via 
la chenille 57 qui fait office de courroie d'entrainement (la cassette etant alors 
exempte d'engrenages). Le nombre des pignons des trains d'engrenages peut etre 
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different de trois. II en va de meme du nombre de tourillon(s) de sortie qui peut 
etre distinct de deux (un seul tourillon de sortie ou plus de deux tourillons de 
sortie). Les tourillons de sortie peuvent entrainer non pas des rouleaux, mais des 
arbres d'entrainement solidaires en rotation de roues ou roulettes ... ou meme 
5 etre directement accouples a des organes de roulement exempts d'arbre 
d'entrainement distinct (par exemple a des flasques d'extremite de ces roues, 
roulettes, rouleaux ...). L'appareil selon l'invention peut comprendre des organes 
de roulement non motorises (montes libres en rotation) et/ou des organes de 
roulement accouples successivement les uns aux autres et non directement 

10 independamment a une cassette de transmission. Un appareil selon l'invention 
peut ne comprendre qu'un moteur d'entrainement, qu'un arbre moteur, et qu'une 
cassette laterale de transmission, 1'autre cassette laterale etant exempte de moyens 
de transmission et ne servant qu'au guidage des organes de roulement et, le cas 
ech6ant, de la chenille. Au contraire, dans la variante prSferentielle representee, 

15 l'appareil selon l'invention comprend deux moteurs d'entrainement 83, Tun de 
chaque cot6, et deux cassettes 6 laterales de transmission toutes deux dotees de 
moyens 48, 49, 57 de transmission. II est alors possible de diriger Tappareil selon 
la vitesse de chaque moteur 83. 

La maintenance de la transmission d'un appareil selon 

20 l'invention est reduite et simple. 
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REVINDICATIONS 

1/- Appareil roulant automoteur nettoyeur de surface 
immergee comprenant en combinaison : 

- un carter moteur (1) transversal rigide renfermant au 
moins un moteur electrique (70, 83) et presentant au moins un arbre 
d'entrainement, dit arbre moteur (2), d'au moins un organe de roulement (13, 14) 
et au moins un arbre d'entrainenient (71), dit arbre de pompage (71), d'un organe 
(3) de pompage, ces arbres d'entrainement (2, 71) debouchant a l'exterieur du 
carter (1), 

- deux flasques lateraux (6) fixes rigidement de chaque 
cote du carter moteur (1) et s'etendant longitudinalement vers Tavant et vers 
Farriere du carter moteur (1) de fa9on a former un bati (72) rigide en forme 
generate de H, Tun au moins des flasques (6) portant des moyens (48, 49, 57) de 
transmission du mouvement moteur entre un arbre moteur (2) saillant 
lateralement du carter moteur (1) et au moins un organe de roulement (13, 14) a 
axe de rotation transversal s'etendant entre les deux flasques (6) et guide par 
chaque flasque (6), 

- une paroi transversale avant (9) s'etendant a l'avant du 
carter moteur (1) et entre les deux flasques (6) en etant fixee de fa$on 
demontable audit bati (72), 

- une paroi transversale arriere (10) s'etendant a Farriere 
du carter moteur (1) et entre les deux flasques (6) en etant fixee de fa$on 
demontable audit bati (72), 

- les parois trans versales avant (9) et arriere (10) 
s'etendant a distance du carter moteur (1) de fa9on a rnenager un passage pour 
l'eau, et a former entre elles et les flasques lateraux (6), une ouverture inferieure 
sous le carter moteur (1), 

- un fond (11), dote d'entrees d'eau (66), adapte pour 
refermer ladite ouverture inferieure, 

- et un capot superieur (5) fixe au bati (72) et couvrant les 
parois transversales (9, 10), les flasques (6) et le carter moteur (1), ce capot (5) 
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etant dote d*un orifice superieur (4) d'evacuation d'eau, de sorte qu'un circuit 
hydraulique unidirectionnel est menage depuis les entrees (66) du fond (11), a 
l'avant et a Tarriere entre les parois transversales (9, 10) et le carter moteur (1) et 
entre les flasques (6), et jusqu'a l'orifice (4) superieur du capot (5). 

5 21- Appareil selon la revendication 1 , caracterise en ce que 

les deux flasques (6) sont semblables, le bati (72) etant symetrique par rapport a 
un plan longitudinal median orthogonal a un plan de roulement d6fini par ses 
organes de roulement (13, 14). 

3/- Appareil selon Tune des revendications 1 ou 2, 

10 caracterise en ce que le bati (72) est symetrique par rapport a un plan transversal 
median orthogonal a un plan de roulement defini par ses organes de roulement 
(13, 14). 

4/- Appareil selon Tune des revendications 1 a 3, 
caracterise en ce qu'il comprend au moins un organe de roulement avant (13) 
15 s'etendant entre les deux flasques (6), a Tavant de la paroi transversale avant (9), 
a i'exterieur du circuit hydraulique. 

5/- Appareil selon Time des revendications 1 a 4, 
caracterise en ce qu'il comprend au moins un organe de roulement arriere (10) 
s'etendant entre les deux flasques (6), a l'arriere de la paroi transversale arriere 
20 (10), k I'exterieur du circuit hydraulique. 

61- Appareil selon Tune des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce que l*un au moins des flasques (6) est forme d'une cassette (6) a 
carter exterieur renfermant des moyens (48, 49, 57) de transmission du 
mouvement moteur. 

25 II- Appareil selon Time des revendications 1 a 6, 

caracterise en ce que les deux flasques (6) portent des moyens (48, 49, 57) de 
transmission. 

8/- Appareil selon lHine des revendications 1 a 7, 
caracterise en ce qu'il comprend deux moteurs tfentrainement (83) distincts 
30 indSpendants, chacun de ces moteurs ayant un arbre moteur (2), et deux paires 
d'organes de roulement (13, 14) independants, a savoir une paire d ! organes de 
roulement avant (13) et une paire d'organes de roulement (14) arriere, les deux 
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organes de roulement (Tune meme paire etait disposes en prolongement coaxial 
Tun de Fautre et independants Tun de Tautre en rotation, Tun d'eux etant accouple, 
par Tintermediaire de moyens de transmission, a Tun des deux arbres moteur, 
tandis que Tautre est accouple, par rinterm6diaire de moyens de transmission, a 
1'autre arbre moteur. 

9/- Appareil selon Tune des revendications 1 a 8, 
caracterise en ce que les flasques (6) presentent des rainures (64, 65) de reception 
des bords extremes lateraux (81, 82) des parois transversales (9, 10). 

10/- Appareil selon Tune des revendications 1 a 9, 
caracterise en ce que chaque flasque (6) est fixe de fa9on demontable au carter 
moteur (1), notamment grace a des vis ou boulons (23). 

11/- Appareil selon Time des revendications 1 a 10, 
caracterise en ce que les parois transversales (9, 10) sont fixees avec le capot 
superieur (5) par des vis ou boulons (63) serrant le capot superieur (5) sur les 
parois transversales (9, 10). 

12/- Appareil selon Tune des revendications 1 a 11, 
caracterise en ce qu'il comprend une poignee (8) de portage fixee sur le bati (72) 
a travers le capot (5). 

13/- Appareil selon 1'une des revendications 1 a 12, 
caracterise en ce que le carter moteur (1) est moule au plus juste autour des 
elements qu'il contient et presente des formes arrondies favorisant la circulation 
d'eau. 

14/ - Appareil selon Tune des revendications la 13, 
caracterise en ce que le carter moteur (1) comprend un moteur de pompage (70) 
central superieur k axe de pompage (71) orthogonal a un plan de roulement defini 
par les organes de roulement et entrainant une helice (3) de pompage disposee & 
Texterieur du carter moteur (1) sous rorifice (4) du capot (5), et apte a generer un 
debit d'eau dans l'appareil entre les entrees d'eau (66) et Torifice superieur (4). 

15/ - Appareil selon Tune des revendications 1 a 14, 
caracterise en ce que le fond (11) porte un filtre (12) interpose sur le circuit 
hydraulique entre les entrees d f eau (66) inferieures superieures d'evacuation et 
rorifice (4). 
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16/- Appareil selon la revendication 15, caracterise en ce 
que le filtre (12) s'etend entre le carter moteur (1) et chaque paroi transversale (9, 
10). 

17/- Appareil selon Tune des revendications 15 ou 16, 
5 caracterise en ce que le fond (1 1) est fixe de fa9on amovible par rapport au bati 
(72). 

18/- Appareil selon Tune des revendications 15 a 17, 
caracterise en ce que le fond (1 1) est fixe aux flasques (6). 

19/- Appareil selon Tune des revendications 15 a 18, 
10 caracterise en ce que le fond (11) est fixe au bati (72) par des moyens (75) de 
fixation k crochetage elastique. 

20/- Appareil selon hine des revendications 1 a 19, 
caracterise en ce que Tune au moins des parois transversales (9, 10) presente au 
moins un clapet de vidange (74) apte a permettre la vidange du circuit 
15 hydraulique par gravite lorsque Tappareil est extrait du liquide. 
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